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Beschreibung

Erklarung

Behebung

ErDi

Fehler Lichtschrankenﬂberwachung

EESE Phaot

Der Testlauf fiir die Lichtschranke wurde von der Steuerung
nicht erkannt oder hat Gber die Testzeit hinaus stattgefunden.

- Leitungsverbindungen prifen

- Logik: Konfigurierung als Phot test

- Uberpriifen Sie die Lichtschranken: Rx und Tx

- Uberpriifen Sie die Spannungsversorgung 24V sowie 24V Safe

Erlc

Fehler Kontaktleistentberwachung

EESE bR

Der Testlauf fiir die Sicherheitskontaktleiste wurde von der
Steuerung nicht erkannt oder hat (ber die Testzeit hinaus
stattgefunden.

- Leitungsverbindung prifen

- Logik: Konfigurierung als tberprifte Sicherheitskontaktleiste

- Uberpriifen Sie die Sicherheitskontaktleiste

- Uberpriifen Sie die Spannungsversorgung 24V sowie 24V Safe
(FunkUbertragungssystem)

- Uberpriifen Sie eingesetztes Zubehér auf Funktion

Er03

Fehler Lichtschrankenlberwachung

£ESE Phot of

Der Testlauf fr die Lichtschranke welche in der Offnung
angeschlossen ist wurde von der Steuerung nicht erkannt oder
hat Gber die Testzeit hinaus stattgefunden.

- Leitungsverbindung priifen

- Logik: Konfigurierung als Phot test

- Uberpriifen Sie die Lichtschranke: Rx und Tx

- Uberpriifen Sie die Spannungsversorgung 24V sowie 24V Safe

ErOM

Fehler Lichtschrankenliberwachung

EESE Phot cL5

Der Testlauf fir die Lichtschranke welche in der SchlieBung
angeschlossen ist wurde von der Steuerung nicht erkannt oder
hat Gber die Testzeit hinaus stattgefunden.

- Leitungsverbindung priifen

- Logik: Konfigurierung als Phot test

- Uberpriifen Sie die Lichtschranke: Rx und Tx

- Uberpriifen Sie die Spannungsversorgung 24V sowie 24V Safe

ErOS

Kontaktleistenliberwachung am Slave
Antrieb ist fehlgeschlagen
(Gegenlaufige Anlage / serielle
Verbindungen)

Der Testlauf fir die Sicherheitskontaktleiste welcher am Slave
Antrieb angeschlossen ist wurde von der Steuerung nicht
erkannt oder hat Uber die Testzeit hinaus stattgefunden.

- Leitungsverbindung priifen (Slave Antrieb)

- Logik: Konfigurierung als lberprifte Sicherheitskontaktleiste

- Uberpriifen Sie die Sicherheitskontaktleiste welche am Slave
Antrieb angeschlossen ist

- Uberpriifen Sie die Spannungsversorgung 24V sowie 24V Safe
am Slave Antrieb (Funklbertragungssystem)

Er0b

Funktionstest 8,2 kOhm

Abgleich der 8,2kQ Sicherheitskontaktleiste fehlgeschlagen

- Leitungsverbindung priifen

- Logik: Konfigurierung der Sicherheitskontaktleiste Uberprifen
- Uberpriifen Sie den Wiederstand sowie die Funktion der
Sicherheitskontaktleiste

EFO

Fehler Kontaktleisteniiberwachung

EESE bAr of

Fehler Kontaktleistenliberwachung wahrend dem Abgleich in
Offnung

- Leitungsverbindung priifen

- Logik: Konfigurierung der Sicherheitskontaktleiste Uberprifen
Uberpriifen Sie den Wiederstand sowie die Funktion der
Sicherheitskontaktleiste

- Uberpriifen Sie die Spannungsversorgung 24V sowie 24V Safe
(Funkibertragungssystem)

Er08

Fehler Kontaktleisteniiberwachung

EESE bAr cLS

Fehler Kontaktleistenlberwachung wahrend dem Abgleich in
SchlieBung

- Leitungsverbindung priifen

- Logik: Konfigurierung der Bar Uberprifen

- Uberpriifen Sie den Wiederstand sowie die Funktion der
Sicherheitskontaktleiste

- Uberpriifen Sie die Spannungsversorgung 24V sowie 24V Safe
(FunkUbertragungssystem)
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EriD

(Motor BT)

Relais fiir Motor 1 ohne Funktion

(Test fehlgeschlagen)

- Steuerkreisfehler im Relais fir Motor 1
- Relais mit klemmenden Kontakten

- Leitungsverbindung priifen

- Uberpriifen und beseitigen Sie mégliche Ursachen einer zu
groBen Stromaufnahme flr den Motor 1 (Kurzschluss)

- Uberpriifen Sie den Anschluss fiir den Motor sowie die
Klemmleiste von der Steuerung

EriD

(Motor AC)

Relais fiir Motor 1 klemmt

- Steuerkreisfehler im Relais fir Motor 1
- Relais mit klemmenden Kontakten

- Leitungsverbindung prufen

- Uberpriifen und beseitigen Sie mdgliche Ursachen einer zu
groBen Stromaufnahme fir den Motor 1 (Kurzschluss)

- Uberpriifen Sie den Anschluss fiir den Motor sowie die
Klemmleiste von der Steuerung

Eril

(Motor BT)

Prifstrom fir Motor 1 ohne Funktion

(Test fehlgeschlagen)

- Steuerkreisfehler vorhanden
- Kurzschluss oder Unterbrechung vorhanden
- Spannungsschwankung vorhanden (+/- 15%)

- Uberprifen Sie die Haupt-Spannungsverseorgung
(+/-10%)
- Uberprifen Sie die den Anschluss flir den Motor 1

Eril

(MotorAQC)

Motor 1 im Thermoschutz
Motor 1 nicht Angschlossen

- Motor nicht angeschlossen

- Motor blockiert oder thermisch belastet

- Triac aufgrund von hohen Stromstarken thermisch
Uberbelastet

- Uberprifen Sie den Anschluss fur den Motor

- Messen Sie den Wiederstand zwischen com und den phasen
( 10-20 Ohm)

- Erneuern Sie die Steuerung

Eric

Widerstand zu gering bestromt

Spannungsversorgung auf Schwankungen Uberpriifen
(max. +/-10%)

Eri3

Wiederstand zu hoch bestromt

Spannungsversorgung auf Schwankungen Uberpriifen
(max. +/-10%)

EriS

(Motor BT)

Relais fiir Motor 2 ohne Funktion
(Test fehlgeschlagen)

- Steuerkreisfehler im Relais fiir Motor 1
- Relais mit klemmenden Kontakten

- Leitungsverbindung priifen

- Uberpriifen und beseitigen Sie mégliche Ursachen einer zu
groBen Stromaufnahme fir den Motor 1 (Kurzschluss)

- Uberpriifen Sie den Anschluss fiir den Motor sowie die
Klemmleiste von der Steuerung

EriS

(Motor AC)

Relais fiir Motor 2 klemmt

- Steuerkreisfehler im Relais fiir Motor 2
- Relais mit klemmenden Kontakten

- Leitungsverbindung priifen

- Uberpriifen und beseitigen Sie mégliche Ursachen einer zu
groBen Stromaufnahme fir den Motor 2 (Kurzschluss)

- Uberpriifen Sie den Anschluss fiir den Motor sowie die
Klemmleiste von der Steuerung

Erib

| (Motor BT)

Teststrom Motor 2 fehlgeschlagen

- Motor 2 fehlerhaft
- Kurzschluss vorhanden
- Hardwarefehler vorhanden

- Uberprifen Sie die Spannungsversorgung (+/- 10%)
- Uberprifen Sie den Motor 2 und die Anschlussverbindungen

Erib

(Motor AC)

Triac Motor 2 Kurzschluss
Motor 1 im Thermoschutz
Motor 1 nicht Angschlossen

- Motor nicht angeschlossen

- Motor blockiert oder thermisch belastet

- Triac aufgrund von hohen Stromstarken thermisch
Uberbelastet

- Uberprifen Sie den Anschluss fur den Motor

- Messen Sie den Wiederstand zwischen com und den phasen
( 10-20 Ohm)

- Erneuern Sie die Steuerung
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EriB

(THALIA)

Motor / Endschalter 1 ist nicht
angeschlossen

Kommunikationsproblem im Signal fir den Motor / Endschalter 1

- Uberprifen Sie die Leitungen zum Motor / Endschalter
- Uberprifen Sie die Konfiguration im vereinfachten Ment (Typ)

Eri9

(THALIA)

Motor / Endschalter 2 ist nicht
angeschlossen

Kommunikationsproblem im Signal fiir den Motor / Endschalter 2

- Uberprafen Sie die Leitungen zum Motor / Endschalter
- Uberprifen Sie die Komfiguration im vereinfachten Menu (Typ)

Ercl

Encoder Auslésung am Motor

Geschwindigkeitsunterschied zwischen den aktuellen und
gespeicherten Werten der Steuerung (Soll / Ist)

- Uberprifen Sie die Anlage auf Hindernisse, Reibungen oder
andere Blockaden die den lauf des Motors blockieren
- Erhdhen Sie die Geschwindigkeit in den Einstellungen

Ercl

(Michelangelo)

Encoder Motor ohne Funktion

- Ausbalancierung des Schrankenbaumes priifen
- Geschwindigkeit in den Einstellungen prifen
- Anlage auf mechanische Hindernisse und Blockaden prufen

Ercl

(GIUNO)

Keine Kommunikation mit den Endschalter
1 vorhanden

Fehler bei der Verkabelung, Kontakten oder dem Endschalter
vorhanden

- Prifen Sie die Leitungsverbindung
(Spannung vom Encoder sowie die Signalleitung)
- Tauschen Sie die Endschalter

Ercl

Test Encoder am Motor fehlerhaft

- Encoderleitung (Spannungsversorgung) getrennt
- Hardware fehler (Spannungsversorgung / Signal) am Encoder
oder an der Steuerung

- Leitungsverbindung vom Encoder priifen
- Erneuerung der Encodereinheit

Erce

Encoder lauft gegen die Drehrichtung vom
Motor

Spannungsversorgung oder Encodersignal wurden vertauscht

- Leitungsverbindung Gberprifen

ErcS

- (GIUNO)

Encoder Motor 2 ohne Funktion

Die aktuelle Geschwindigkeit ist im Vergleich zu den
Einstellungen im Meni ist zu langsam

- Uberprifen Sie die Anlage auf Hindernisse, Reibungen oder
andere Blockaden die den lauf des Motors blockieren
- Erhéhen Sie die Geschwindigkeit in den Einstellungen

Erch

Test Encoder an Motor 2 fehlerhaft

- Encoderleitung (Spannungsversorgung) getrennt
- Hardware fehler (Spannungsversorgung / Signal) am Encoder
oder an der Steuerung

- Leitungsverbindung vom Encoder prifen
- Erneuerung der Encodereinheit

Erci

Encoder lauft gegen die Drehrichtung vom
Motor 2

Spnannungsversorgung oder Encodersignal wurde vertauscht

- Leitungsverbindung Gberprifen
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Er30

Hindernisserkennung vom Motor 1
(in Offnung)

Reversierung wegen Hindernisserkennung vom Motor entlag
der Offnunsrichtung

- Uberprifen Sie die Anlage auf Hindernisse, Reibungen oder
andere Blockaden die den lauf des Motors blockieren
-Erhdhen Sie die Kraft in den Einstellungen

Er3

Hindernisserkennung vom Motor 1
(in SchlieBung)

Reversierung wegen Hindernisserkennung vom Motor entlag
der SchlieBrichtung

- Uberprifen Sie die Anlage auf Hindernisse, Reibungen oder
andere Blockaden die den lauf des Motors blockieren
-Erhdhen Sie die Kraft in den Einstellungen

Erdc

Hindernisserkennung vom Motor 1 in der
Verlangsamungsphase wahrend der
Offnung

Reversierung wegen Hindernisserkennung vom Motor entlag
der Offnung in der Verlangsamungsphase

- Uberprifen Sie die Anlage auf Hindernisse, Reibungen oder
andere Blockaden die den lauf des Motors blockieren
-Erhdhen Sie die Kraft in den Einstellungen

Er33

Hindernisserkennung vom Motor 1 in der
Verlangsamungsphase wéhrend der
SchlieBung

Reversierung wegen Hindernisserkennung vom Motor entlag
der SchlieBung in der Verlangsamungsphase

- Uberprifen Sie die Anlage auf Hindernisse, Reibungen oder
andere Blockaden die den lauf des Motors blockieren
-Erhdhen Sie die Kraft in den Einstellungen

Er34

Hindernisserkennung in der
Abbremsphase

- Torbewegung auf Hindernisse und die Krafteinstellung von Motor 2
Uberpriifen

Er35

Hindernisserkennung vom Motor 2
(in Offnung)

Reversierung wegen Hindernisserkennung vom Motor 2 entlag
der Offnungsrichtung

- Uberprifen Sie die Anlage auf Hindernisse, Reibungen oder
andere Blockaden die den lauf des Motors blockieren
-Erhdhen Sie die Kraft in den Einstellungen

Er3b

Hindernisserkennung vom Motor 2
(in SchlieBung)

Reversierung wegen Hindernisserkennung vom Motor 2 entlag
der SchlieBrichtung

- Uberprifen Sie die Anlage auf Hindernisse, Reibungen oder
andere Blockaden die den lauf des Motors blockieren
-Erhdhen Sie die Kraft in den Einstellungen

Erd"

Hindernisserkennung vom Motor 2 in der
Verlangsamungsphase wahrend der
Offnung

Reversierung wegen Hindernisserkennung vom Motor 2 entlag
der Offnung in der Verlangsamungsphase

- Uberprifen Sie die Anlage auf Hindernisse, Reibungen oder
andere Blockaden die den lauf des Motors blockieren
-Erhéhen Sie die Kraft in den Einstellungen

Er38

Hindernisserkennung vom Motor 2 in der
Verlangsamungsphase wahrend der
SchlieBung

Reversierung wegen Hindernisserkennung vom Motor 2 entlag
der SchlieBung in der Verlangsamungsphase

- Uberprifen Sie die Anlage auf Hindernisse, Reibungen oder
andere Blockaden die den lauf des Motors blockieren
-Erhéhen Sie die Kraft in den Einstellungen

Bunuua)JassIUIapUIH

ErHD

Hitzeschutz aktiviert - Der Antrieb wurde
vor einem mdglichen Schaden gestoppt

- Der Nutzungszyklus Uberschreitet den erwarteten Zyklus
(der Steuerung)

- In geringen Mandvern wurde eine hohe Absorbtionsrate
festgestellt

- Amperstop abwarten (Kihlzeit)

- Zyklenanzahl am Typenschild bericksichtigen und einhalten
- Verbautes Zubehér ausschlieBen

- Uberpriifen Sie die Anlage auf Hindernisse, Reibungen oder
andere Blockaden die den lauf des Motors blockieren

- Uberpriifen Sie die Eignung des Motors zu der verwendeten
Anlage

Erti

Kurzzeitiger Hitzeschutz aktiv - Der Antrieb
wurde wahrend des Mandéver gestoppt

- Der Nutzungszyklus Uberschreitet den erwarteten Zyklus
(der Steuerung) mit einer hohen Ausfallwahrscheinlichkeit, die
den Motor zum sofortigen Anhalten zwingt

- Hohe Absorptionen wahrend des ER40-
Fertigstellungsmandévers

- Amperstop abwarten (Kihlzeit)

- Zyklenanzahl am Typenschild bericksichtigen und einhalten
- Verbautes Zubehdr ausschlieBen

- Uberpriifen Sie die Anlage auf Hindernisse, Reibungen oder
andere Blockaden die den lauf des Motors blockieren

- Uberpriifen Sie die Eignung des Motors zu der verwendeten
Anlage
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ErSO

Kommunikationsproblem

- Verbindungssproblem zwischen serielen Geraten (SCS)
- Fehler in der seriellen Kommunikationsverwaltung

- Uberprifen Sie die Verkabelung und Positionierung der
Erweiterunugskarte

- Uberpriifen Sie die Paramter und Logik der Steuerung
(Master/Slave)

- Tauschen Sie die Erweiterungskarte

- Tauschen Sie die Steuerung

ErSi

Kommunikationsproblem zwischen Master
und Slave (Gegenlaufige Anlage)

- Verkabelungsproblem zwischen serielen Geraten (SCS)
- Fehler in der seriellen Kommunikationsverwaltung

- Uberprifen Sie die Verkabelung und Positionierung der
Erweiterunugskarte

- Uberpriifen Sie die Paramter und Logik der Sreuerung
(Master/Slave)

- Tauschen Sie die Erweiterungskarte

- Tauschen Sie die Steuerung

uoneyiunwwodj

Er60

Es lag auf der Steuerung keine Spannung
an

- Fehlende Spannungsversorgung

- Uberprifen Sie die Spannungsversorgung und die serielle
Verbindung zur Steuerung

Erbi

Batterie (back up) funktion

- Fehlende Spannungsversorgung

- Uberprifen Sie die Spannungsversorgung und die serielle
Verbindung zur Steuerung
- Die back up Batterie ist nach wenigen mandévern Entladen

ErGe

Zu hohe Spannungsschwankung

Spannungsunterschied in der Versorgung vorhanden

- Spannungsversorgung Uberprifen ( max. +/- 10%)

Bunbiosianwons
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Erit*

Generischer EEPROM fehler

Hardware und Microprozessorbetrieb defekt

Eric*

EEPROM Fehler bei den Kriterien flr den
Berieb des Systems

Hardware und Microprozessorbetrieb defekt

- FOhren Sie die Werkseinstellung durch
- FOhren Sie ein Autoset durch (Uber das vereinfachte Men()

Eri3*

EEPROM fehler wahrend des laufenden d-
track

Hardware und Microprozessorbetrieb defekt

- FOhren Sie die Werkseinstellung durch
- FOhren Sie ein Autoset durch (Uber das vereinfachte Meni)

Er4*

Generischer MICRO fehler

Hardware und Microprozessorbetrieb defekt

ErS5*

Generischer OSCILLATOR fehler

Hardware und Microprozessorbetrieb defekt
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ErFD

Beide Endschalter sind belegt

- Beide Endschalter zeigen einen offenen Kontakt
- Hardware fehler oder fehlerhafte Endschalter Gbermittlung

- Uberprifen Sie die Endschlater und die Verkabelung

ErFi

Nach einem Startimpuls konnten die
Endschalter nicht erkannt werden

- Schalterstellung der Endschalter wurden nach einen
Startimpuls nicht erkannt

- Freigegebener Motor

- Hardware fehler bei der Endschalterauswertung

- Uberprifen Sie die Endschalter, die Verkabelung und den Motor

ErFe

Der Endschalter ist nach dem Start des
Manovers auf dem SLAVE-Antrieb in der
entgegengesetzten Position noch
eingeschaltet

ErF3

(LEO B CBB 3)

Fehler bei einer Gegenlaufigen Anlage in
der Safe konfigurierung

Falsche Verbindung am Anschluss (Ausgang) der
Sicherheitseingange

- Uberprifen Sie die Leitungen am Sicherheitseingang
- Uberprifen Sie die Bedienungsanleitung

ErF9

Ausgang des Elektroschlosses ist
Uberlastet

- Leitungsverbindung zum Schloss priifen

- Stromaaufnahme (max. 2A) und Aufnahmedauer des
Elektroschlosses priifen

- Uberpriifen Sie alle 24 V Verbraucher

EriF

Fehler bei den Referenzpunkten

Referenzpunkte prifen und gegebenenfalls programmieren

ErSU

Endschalter konnten nicht gespeichert
werden

Die Speicherung des Endschalters konnte nicht abgeschlossen
werden

- Laufweg Uberpriifen, dieser darf den Nutzweg nicht Uberschreiten

SSO|Y2S0JPa|T / J19)eyospul

EriA

Keine synchronisierung der
Spannungsversorgung 230 V oder 120 V

Es kdnnte an einem Problem in der Hauptleitung
(spannungsversorgung) liegen. Synchronisierung nicht vorhanden
oder ein fehler an der Komponente die fir die synchronisierung
verantwortlich ist.

- Sollte sich das Fehlerbild nicht &ndern, ersetzten Sie die
Steuerung
- Uberprifen Sie die synchronisierung der Spannungsversorgung

ONAS

ErO0LE

Steuerung im Test Modus

Firmware

- Updaten Sie die Steuerung mit der entsprechend richtigen
Firmware
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HO

Autoset wurde nicht richtig
durchgefiihrt

- Wiederholen Sie das Autoset
- Uberprifen Sie externe Ansteuerungen

Externe Befehle haben ins Autoset eingegriffen

HO2

Torlauf unterhalb der minimalen
Anfoderung von 50 cm

Bitte Bedienungsanleitung befolegen - Uberprifen Sie die Installation der Anlage

HO3

Installation ist zu elastisch - dynamisch

Installation ist zu elastisch - dynamisch - Uberprifen Sie Ihre Installation und verwenden Sie unter
umsténden einen mechanischen Anschlag (1100025 10005) bevor

Sie das Autoset starten

josoiny

Allgemeine Ubersicht mit entsprechender Beschreibung der Anzeigen im Display

3842

Drehmomentanzeige im Display

Erste Ziffer - Drehmoment Motor 1
Zweite Ziffer - Drehmoment Motor 2

Bei Drehtorantriebe:

Bei Schiebetorantrieben: Erste Ziffer - Drehmoment Motor 1
Zweite Ziffer - gespeicherter Wert

RMP

Kraftabschaltung in der 24 V Technik

Drehmomenteinstellung Uberprifen (evil. Autoset / Lernlauf starten)

bAr

Hindernisserkennung Gber die
Sicherheitskontaktleiste oder
Hindernisserkennung tber
die Kraftabschaltung

Anschluss oder Funktion der Sicherheitskontaktleiste ist nicht korrekt. Wenn keine Sicherheitskontaktleisten vorhanden sind, die
Drahtbriicke kontrollieren.
Beim Icaro die Drehmomenteinstellung tGberprifen (evtl. Lernlauf / Autoset starten)

bArg

Hindernisserkennung tber die
Sicherheitskontakleiste des Slave-
Antriebes bei einer seriellen
Verbindung

Anschluss oder Funktion der Sicherheitskontaktleiste des Slave-Antriebes ist nicht korrekt. Wenn keine Sicherheitsleisten vorhanden

sind, die Drahtbriicke kontrollieren.

ctS

Ein definierter SchlieBbefehl liegt an

Aktivierung eines definierten SchlieBbefehls. Leutet kurzfristig einem Impuls auf die Klemme ,,CLOSE". Bei Totmannsteuerung
leuchtet ,,cLs" wahrend der SchlieBphase permanent.

FLE

Probleme bei der Uberwchung

Die Rickmeldung von angschlossenen Sicherheitseinrichtungen erfolgt nicht. Anschluf3 von Lichtschranken, Sicherheitsleisten etc.
sowie die Einstellung im Logik-Men0 tberprifen.

Ho

Wert wurde nicht akzeptiert

Wurde im Parametermen( ein ungiiltiger Wert eingetragen oder konnte der Lernlauf nicht beendet werden, zeigt das Display ,,Ko"

Hor

Zu hoher Kraftbedarf wahrend der
Verlangsammungsphase im Lernlauf

Torbewegung auf Hindernisse tberprifen. Einstellungen auf die Verlangsammungsphase tberprifen.

nSUc

Endschalter,,zu" nicht belegt

Wird der Lernlauf Autoset gestartet ohne das der Endschalter ,,zu" (Suc) belegt ist, zeigt das Display diese Fehlermeldung an.

oH

Wert wurde akzeptiert

Wird im Display ein gliltiger Wert eingetragen oder wird der Lernlauf beendet, zeigt das Display ,,0k"

oPEn

Ein definierter Offnungsbefehl liegt an

Aktivierung eines definierten Offnungsbefehls. Leuchtet kurzfristig bei einem Impuls auf die Klemme ,,OPEN". Bei
Totmannsteuerung leuchtet ,,open” wéhrend der Offnungsphase permanent.

PEd

Ein Befehl fir die Taréffnung steht an

Aktivierung der FuBgéangerfunktion. Leuchtet kurzfristig bei einem Startimpuls ,,PED" auf. Leuchtet ,,Ped" permanent, so liegt ein
Dauerbefehl an. Schlisselschalter, Taster 0.4 Uberprifen.

Phot

Hindernisserkennung durch die
Lichtschrannke

Leuchtet bei geéffnentem Lichtschrankenkontakt. Antriebe laufen nicht los. Ausrichtung und Funktion der Lichtschranke bzw.
Drahtbriicke Uberprifen.

Phcl

Hindernisserkennung durch die
Lichtschrannke in SchlieBung

Leuchtet bei geéffnentem Lichtschrankenkontakt. Antriebe laufen nicht los. Ausrichtung und Funktion der Lichtschranke bzw.
Drahtbriicke Uberprifen.

PhoP

Hindernisserkennung durch die
Lichtschranke in Offnung

Leuchtet bei gedffnentem Lichtschrankenkontakt. Antriebe laufen nicht los. Ausrichtung und Funktion der Lichtschranke bzw.
Drahtbriicke Uberprifen.
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SEE

Der Antrieb versucht einen vollstdndigen Bewegungszyklus ohne Zwischenstops zur Erstellung der notwendigen Parameter durchzufiihren. Die Kraftabschlatung ist wahrend

dieser Bewegung nicht aktiv.

StoP

Not-Stop ist aktiv

Leuchtet bei gedffnetem Stop-Kontakt. Antriebe laufen nicht los. Not-Stop-Taster oder Drahtbriicke Gberprifen.

StrE

Startimpuls ,,extern”

Leuchtet kurzfristig bei Aktivierung des ,,Startbefehls extern" auf. Der externe Start ist wie ein normaler Startimpuls. Bei
Ampelschaltungen der Impuls von auBBerhalb des Raumes. Ampelkarte ,,SSR5" Gberprifen.

Stri

Startimpuls ,,intern”

Leuchtet kurzfristig bei Aktivierung des ,,Startbefehls intern" auf. Der interne Start ist wie ein normaler Startimpuls. Bei
Ampelschaltungen der Impuls von innerhalb des Raumes. Ampelkarte ,,SSR5" Giberprifen.

Strt

Ein Startbefehl liegt an

Aktivierung des Startbefehls oder des 1. Funkkanals. Leuchtet kurzfristig bei einem Startimpuls auf. Leuchtet Start permanent, so
liegt ein Dauerbefehl an. Schllsselschalter, Taster 0.8. Gberprifen

SUc

Endschalter ,,zu" ist belegt

Suc

Endschalter ,,zu" von Mot. 1 ist belegt

SUcd

Endschalter ,,zu" von Mot. 2 ist belegt

SUa

Endschalter ,,offern" ist belegt

SUol

Endschaltlter ,,offen" von Motor 1 ist
belegt

SUal

Endschalter ,,offern" von Motor 2 ist
belegt

th

Anzeige des Uberlastungsschutzes

Verwendung in der 24 V - Technik:

1 Sekunde laufzeit der Antriebe addeirt einen Wert von 10

1 Sekunde Stillstand reduziert den Wert um 3

Ubersteigt die Summe den Wert von 800 setzt dieser rein rechnerisch den Thermoschutz ein.

Entweder die entsprechende Zeit abwarten oder die Anlage kurz von der Spannungsversorgunng trennen. Diese setzt den Wert
wieder auf 0.

EINE

Ein Befehl Gber den Eingang der
Zeitschaltuhr liegt an

Ist dieser Kontakt geschlossen, dann 6ffnet das Tor. Fallt der Kontakt ab, schlie3t die Anlage wieder. W&hrend der Dauer des
geschlossenen Kontaktes steht ,,time" auf dem Display.

Indt
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